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与我司以往机型※相比，齿槽转矩最大降低1/2。低速旋转

时也能顺畅动作，有利于提高客户的设备动作精度。

与我司以往机型※相比，电力损失最大降低30％、效率提高

10%。有助于降低设备的发热、实现节能。

降低了碳刷引起的振动，提升了电机结构部件的刚性。与

我司以往机型※相比，噪音最大降低8 dB。

高精度（旋转顺畅）

低噪音

节能（高效）

※与我司以往机型DC伺服电机“SANMOTION T”相比较

以往机型 K电机

损
失

转速

噪
音
等
级 以往机型

K电机

8 dB
最大降低

最大
降低

30%

齿槽转矩波形比较

（示意图）

K电机

以往机型

最大
降低

1/2

伺服电机的防护等级，全部机型均为IP43。

防护等级IP43  →P.14

有DC 75 V系列及低电压规格（DC 24 V系列）的电机。可

安全地应用于医疗器械等在人附近工作的设备。

低电压规格的产品阵容
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特点

SANMOTION K 是旋转顺畅、高效、低噪音的 DC 
伺服电机。

非常适合用在要求高精度的精密测量仪、医疗器械等。



与我司以往机型※相比，齿槽转矩最大降低1/2。低速旋转

时也能顺畅动作，有利于提高客户的设备动作精度。

与我司以往机型※相比，电力损失最大降低30％、效率提高

10%。有助于降低设备的发热、实现节能。

降低了碳刷引起的振动，提升了电机结构部件的刚性。与

我司以往机型※相比，噪音最大降低8 dB。

高精度（旋转顺畅）

低噪音

节能（高效）

※与我司以往机型DC伺服电机“SANMOTION T”相比较

以往机型 K电机

损
失

转速

噪
音
等
级 以往机型

K电机

8 dB
最大降低

最大
降低

30%

齿槽转矩波形比较

（示意图）

K电机

以往机型

最大
降低

1/2

伺服电机的防护等级，全部机型均为IP43。

防护等级IP43  →P.14

有DC 75 V系列及低电压规格（DC 24 V系列）的电机。可

安全地应用于医疗器械等在人附近工作的设备。

低电压规格的产品阵容
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系统构成示例

制动器电源

伺服电机

控制电源

主电源

AC 100 V
50/60 Hz

电源单元

DC 140 V输出

电磁接触器接线用断路器
（MCCB）

干扰滤波器

驱动器

アンプが必要な場合は当社までご相談ください。

上位装置

如需驱动器，请咨询我司。



7

法兰尺寸

电源电压

K系列

K A 30 B S0

增量式编码器

保持制动器、测速发电机

额定输出

X ー
制动器符号

ー
C DC 24 V

B DC 90 V
标准规格

选购件

标准规格

选购件

D DC 48 V

T ー

○
H DC 24 V

J DC 90 V

K DC 48 V

测速发电机 备注

02 23 W

规格 备注符号

06 60 W

04 40 W

08 80 W

11
80 W DC 24 V

110 W

30 300 W

20 200 W

40 400 W

50 500 W

DC 75 V

4 □42 mm

规格符号

7 □76 mm

5 □54 mm

8 □88 mm

S0 2000

XX ー ー
脉冲数（P/R）符号 备注

线路驱动器
S7 500

S6 200

标准规格

选购件

S8 1000

C0 2000

集电极开路
C7 500

C6 200

C8 1000

输出方式

A

符号 电源规格 备注

仅□42 mm ，□54 mmB DC 24 V系列

DC 75 V系列

6
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法兰尺寸

电源电压

K系列

K A 30 B S0

增量式编码器

保持制动器、测速发电机

额定输出

X ー
制动器符号

ー
C DC 24 V

B DC 90 V
标准规格

选购件

标准规格

选购件

D DC 48 V

T ー

○
H DC 24 V

J DC 90 V

K DC 48 V

测速发电机 备注

02 23 W

规格 备注符号

06 60 W

04 40 W

08 80 W

11
80 W DC 24 V

110 W

30 300 W

20 200 W

40 400 W

50 500 W

DC 75 V

4 □42 mm

规格符号

7 □76 mm

5 □54 mm

8 □88 mm

S0 2000

XX ー ー
脉冲数（P/R）符号 备注

线路驱动器
S7 500

S6 200

标准规格

选购件

S8 1000

C0 2000

集电极开路
C7 500

C6 200

C8 1000

输出方式

A

符号 电源规格 备注

仅□42 mm ，□54 mmB DC 24 V系列

DC 75 V系列
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■ 型号的辨识
以下组合并非全部都有效。

标准品的有效型号请参看“标准型号一览表”。

低齿槽转矩　低损失　低噪音

输出容量：23 W～500 W
法兰尺寸42 mm及54 mm的电机也有低电压规格（DC 24 V）。

伺服电机
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法兰尺寸 额定输出 编码器 测速发电机
保持制动器
（DC 90 V) 型号

记载页

规格 外形图

□42 mm

23 W
ー ー ー KB402XXX p. 10 p. 16
〇 ー ー KB402XS0 p. 10 p. 17
ー 〇 ー KB402TXX p. 10 p. 18

40 W
ー ー ー KB404XXX p. 10 p. 16
〇 ー ー KB404XS0 p. 10 p. 17
ー 〇 ー KB404TXX p. 10 p. 18

60 W
ー ー ー KB406XXX p. 10 p. 16
〇 ー ー KB406XS0 p. 10 p. 17
ー 〇 ー KB406TXX p. 10 p. 18

□54 mm

60 W

ー ー ー KB506XXX p. 11 p. 16
〇 ー ー KB506XS0 p. 11 p. 17
ー 〇 ー KB506TXX p. 11 p. 18
ー ー 〇 KB506BXX p. 11 p. 19
〇 ー 〇 KB506BS0 p. 11 p. 20
ー 〇 〇 KB506JXX p. 11 p. 21
〇 〇 ー KB506TS0 p. 11 p. 22
〇 〇 〇 KB506JS0 p. 11 p. 23

80 W

ー ー ー KB511XXX p. 11 p. 16
〇 ー ー KB511XS0 p. 11 p. 17
ー 〇 ー KB511TXX p. 11 p. 18
ー ー 〇 KB511BXX p. 11 p. 19
〇 ー 〇 KB511BS0 p. 11 p. 20
ー 〇 〇 KB511JXX p. 11 p. 21
〇 〇 ー KB511TS0 p. 11 p. 22
〇 〇 〇 KB511JS0 p. 11 p. 23

标准型号一览表

电源电压 DC 24 V系列（低电压规格）

■选购件

碳刷（维护用零部件）

适用产品 型号 使用数量
□ 42 mm 电机用 AL-01027427 2 个
□ 54 mm 电机用 AL-01027428 2 个（60 W、110 W）4 个（80 W）
□ 76 mm 电机用 AL-01027429 4 个
□ 88 mm 电机用 AL-01027430 4 个
□ 42 mm 测速发电机用 S813053-1A-87 2 个
□ 54 mm 测速发电机用 S782281-1A-87 2 个
□ 76 mm，□ 88 mm 测速发电机用 S782279-1A-87 2 个



标准型号一览表
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法兰尺寸 额定输出 编码器 测速发电机
保持制动器
（DC 90 V) 型号

记载页

规格 外形图

□ 42 mm

40 W
ー ー ー KA404XXX p. 12 p. 16
〇 ー ー KA404XS0 p. 12 p. 17
ー 〇 ー KA404TXX p. 12 p. 18

60 W
ー ー ー KA406XXX p. 12 p. 16
〇 ー ー KA406XS0 p. 12 p. 17
ー 〇 ー KA406TXX p. 12 p. 18

□54 mm

60 W

ー ー ー KA506XXX p. 12 p. 16
〇 ー ー KA506XS0 p. 12 p. 17
ー 〇 ー KA506TXX p. 12 p. 18
ー ー 〇 KA506BXX p. 12 p. 19
〇 ー 〇 KA506BS0 p. 12 p. 20
ー 〇 〇 KA506JXX p. 12 p. 21
〇 〇 ー KA506TS0 p. 12 p. 22
〇 〇 〇 KA506JS0 p. 12 p. 23

110 W

ー ー ー KA511XXX p. 12 p. 16
〇 ー ー KA511XS0 p. 12 p. 17
ー 〇 ー KA511TXX p. 12 p. 18
ー ー 〇 KA511BXX p. 12 p. 19
〇 ー 〇 KA511BS0 p. 12 p. 20
ー 〇 〇 KA511JXX p. 12 p. 21
〇 〇 ー KA511TS0 p. 12 p. 22
〇 〇 〇 KA511JS0 p. 12 p. 23

□ 76 mm

200 W

ー ー ー KA720XXX p. 13 p. 16
〇 ー ー KA720XS0 p. 13 p. 17
ー 〇 ー KA720TXX p. 13 p. 18
ー ー 〇 KA720BXX p. 13 p. 19
〇 ー 〇 KA720BS0 p. 13 p. 20
ー 〇 〇 KA720JXX p. 13 p. 21
〇 〇 ー KA720TS0 p. 13 p. 22
〇 〇 〇 KA720JS0 p. 13 p. 23

300 W

ー ー ー KA730XXX p. 13 p. 16
〇 ー ー KA730XS0 p. 13 p. 17
ー 〇 ー KA730TXX p. 13 p. 18
ー ー 〇 KA730BXX p. 13 p. 19
〇 ー 〇 KA730BS0 p. 13 p. 20
ー 〇 〇 KA730JXX p. 13 p. 21
〇 〇 ー KA730TS0 p. 13 p. 22
〇 〇 〇 KA730JS0 p. 13 p. 23

□ 88 mm

400 W

ー ー ー KA840XXX p. 13 p. 16
〇 ー ー KA840XS0 p. 13 p. 17
ー 〇 ー KA840TXX p. 13 p. 18
ー ー 〇 KA840BXX p. 13 p. 19
〇 ー 〇 KA840BS0 p. 13 p. 20
ー 〇 〇 KA840JXX p. 13 p. 21
〇 〇 ー KA840TS0 p. 13 p. 22
〇 〇 〇 KA840JS0 p. 13 p. 23

500 W

ー ー ー KA850XXX p. 13 p. 16
〇 ー ー KA850XS0 p. 13 p. 17
ー 〇 ー KA850TXX p. 13 p. 18
ー ー 〇 KA850BXX p. 13 p. 19
〇 ー 〇 KA850BS0 p. 13 p. 20
ー 〇 〇 KA850JXX p. 13 p. 21
〇 〇 ー KA850TS0 p. 13 p. 22
〇 〇 〇 KA850JS0 p. 13 p. 23

电源电压 DC 75 V系列
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规格

伺服电机的型号《 》中的内容为法兰尺寸 KB402

《□42 ｍｍ》
KB404

《□42 ｍｍ》
KB406

《□42 ｍｍ》条件 符号 单位

电
机

额定输出 ☆☆ PR W 23 40 60
额定电枢电压 ☆☆ VR V 20 24 24
额定转矩 ☆☆ TR N·m 0.074 0.13 0.19
额定电枢电流 ☆☆ IR A 1.8 2.7 4.1 
额定转速 ☆☆ NR min-1 3000 3000 3000
连续失速转矩 ☆☆ TS N·m 0.08 0.14 0.20 
瞬时最大失速转矩 ☆☆ TP(N) N·m 0.42 0.76 1.2
连续失速电枢电流 ☆☆ IS A 1.8 2.7 4.1 
瞬时最大失速电枢电流 ☆☆ IP(N) A 10 14 23
最高转速 Nmax min-1 5000 5000 5000
额定功率变化率 ☆☆ QR kW/s 1.2 2.0 3.3 
转矩常数 ☆ KT N·m/A 0.047 0.057 0.056 
电压常数 ☆ KE ×10-3V/min-1 4.9 6.0 5.9 
转子惯量 JM ×10-4kg·m2 0.047 0.084 0.108
电枢线圈电阻 ☆ Ra Ω 3.2 1.7 0.94 
电枢电感 ☆ La mH 0.9 0.7 0.5
机械时间常数 ☆ tm ms 6.9 4.4 3.2 
电气时间常数 ☆ te ms 0.28 0.41 0.53 

测
速
发
电
机

感应电压常数 ☆ KEG V/min-1 3×10-3±10%
有效（rms）纹波 ☆ εs % 2
峰值、峰值纹波 ☆ εs % 5
直线性 ☆ δL % 1
电枢线圈电阻 ☆ R1 Ω 37
电枢电感 ☆ L1 mH 5
最小负载电阻 ☆ RL kΩ 10
转子惯量 JTG ×10-4kg·m2 0.011

制
动
器

电压 ☆ VB V ––––
电流 ☆ IB A ––––
保持转矩 ☆☆ TB N·m ––––
惯量 JB ×10-4kg·m2 ––––
电阻 ☆ RB Ω ––––

质量 请参看外形图

测量时的散热铝板尺寸 □250 mm×t6

编码器脉冲数
线路驱动器 标准：2000  P/R  可选：200  500  1000  P/R

集电极开路 可选：200  500  1000  2000  P/R

油封 ––––

■ 速度、转矩特性图
伺服电机的型号 /法兰尺寸 /额定输出

KB402/42 mm/23 W KB404/42 mm/40 W KB406/42 mm/60 W

0

0.1

0.2

0.3

0.4

0.5

0.6

0 2000 3000 4000 50001000
速度(min−1)

转
矩
(N
・m
) 瞬时使用区域

V=20 V

连续使用区域
0

0.2

0.4

0.8

0 2000 3000 4000 50001000

0.6

速度(min−1)

转
矩
(N
・m
)

瞬时使用区域

连续使用区域

V=24 V

V=24 V

0

0.5

1

1.5

0 2000 3000 4000 50001000
速度(min−1)

转
矩
(N
・m
)

瞬时使用区域

连续使用区域

电源电压 DC 24 V系列 （低电压规格）

KB4型带测速发电机的机型，不能安装编码器。
保持制动器不能用于制动。

保持制动器也支持24 V、48 V规格。（选购件）
本特性表中的数值如有变更，请恕不另行通知。

DC 24 V系列（低电压规格）在CE及UKCA标识的对象外。

条件中标记☆的是环境温度及电枢线圈温度为25 °C时的数值。
标记☆☆的是温度上升饱和时的数值。
上表所示数值，是在平滑的直流电源下，环境温度40 °C以下时使用的数值。
测速发电机的特性，是使用下图所示测试电路时的数值。

10 kΩ

10 kΩ

0.1 μFTG
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规格

KB506

《□54 ｍｍ》
KB511

《□54 ｍｍ》
伺服电机的型号《 》中的内容为法兰尺寸

单位 符号 条件

60 80 W PR ☆☆ 额定输出

电
机

24 24 V VR ☆☆ 额定电枢电压

0.19 0.26 N·m TR ☆☆ 额定转矩

3.9 5.0 A IR ☆☆ 额定电枢电流

3000 3000 min-1 NR ☆☆ 额定转速

0.24 0.32 N·m TS ☆☆ 连续失速转矩

1.8 2.16 N·m TP(N) ☆☆ 瞬时最大失速转矩

4.5 5.2 A IS ☆☆ 连续失速电枢电流

31 40 A IP(N) ☆☆ 瞬时最大失速电枢电流

5000 5000 min-1 Nmax 最高转速

1.6 1.8 kW/s QR ☆☆ 额定功率变化率

0.057 0.06 N·m/A KT ☆ 转矩常数

6.0 6.3 ×10-3V/min-1 KE ☆ 电压常数

0.22 0.37 ×10-4kg·m2 JM 转子惯量

1.1 0.44 Ω Ra ☆ 电枢线圈电阻

0.5 0.3 mH La ☆ 电枢电感

7.4 4.5 ms tm ☆ 机械时间常数

0.45 0.61 ms te ☆ 电气时间常数

7×10-3±10% V/min-1 KEG ☆ 感应电压常数

测
速
发
电
机

1 % εs ☆ 有效（rms）纹波
3 % εs ☆ 峰值、峰值纹波

1 % δL ☆ 直线性

26 Ω R1 ☆ 电枢线圈电阻

4.1 mH L1 ☆ 电枢电感

10 kΩ RL ☆ 最小负载电阻

0.12 ×10-4kg·m2 JTG 转子惯量

90±10% V VB ☆ 电压

制
动
器

0.06 A IB ☆ 电流

0.29 N·m TB ☆☆ 保持转矩

0.01 ×10-4kg·m2 JB 惯量

1600 Ω RB ☆ 电阻

请参看外形图 质量
□305 mm×t12 测量时的散热铝板尺寸

标准：2000  P/R  可选：200  500  1000  P/R 线路驱动器
编码器脉冲数

可选：200  500  1000  2000  P/R 集电极开路

可安装 油封

■ 速度、转矩特性图
伺服电机的型号 /法兰尺寸 /额定输出

KB506/54 mm/60 W KB511/54 mm/80 W

0

0.5

1

1.5

2

0 2000 3000 4000 50001000

V=24 V

速度(min−1)

转
矩
(N
・m
)

瞬时使用区域

连续使用区域
0

0.5

1

1.5

2

2.5

0 2000 3000 4000 50001000

V=24 V

速度(min−1)

转
矩
(N
・m
)

瞬时使用区域

连续使用区域

RoHS
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规格

伺服电机的型号《 》中的内容为法兰尺寸 KA404

《□42 ｍｍ》
KA406

《□42 ｍｍ》
KA506

《□54 ｍｍ》
KA511

《□54 ｍｍ》条件 符号 单位

电
机

额定输出 ☆☆ PR W 40 60 60 110
额定电枢电压 ☆☆ VR V 72 70 75 75
额定转矩 ☆☆ TR N·m 0.13 0.19 0.19 0.35
额定电枢电流 ☆☆ IR A 0.9 1.2 1.1 2.0 
额定转速 ☆☆ NR min-1 3000 3000 3000 3000
连续失速转矩 ☆☆ TS N·m 0.14 0.20 0.24 0.42 
瞬时最大失速转矩 ☆☆ TP(N) N·m 0.76 1.2 1.8 3.4
连续失速电枢电流 ☆☆ IS A 0.9 1.2 1.4 2.1 
瞬时最大失速电枢电流 ☆☆ IP(N) A 4.7 7.6 10 18
最高转速 Nmax min-1 5000 5000 5000 5000
额定功率变化率 ☆☆ QR kW/s 2.0 3.3 1.6 3.3 
转矩常数 ☆ KT N·m/A 0.174 0.177 0.17 0.20 
电压常数 ☆ KE ×10-3V/min-1 18.2 18.5 17.8 20.8 
转子惯量 JM ×10-4kg·m2 0.084 0.108 0.22 0.37
电枢线圈电阻 ☆ Ra Ω 16.8 9.8 9.4 4.8 
电枢电感 ☆ La mH 7.6 4.5 4.4 3.0 
机械时间常数 ☆ tm ms 4.7 3.4 7.2 4.5 
电气时间常数 ☆ te ms 0.45 0.46 0.47 0.63 

测
速
发
电
机

感应电压常数 ☆ KEG V/min-1 3×10-3±10% 7×10-3±10%
有效（rms）纹波 ☆ εs % 2 1
峰值、峰值纹波 ☆ εR % 5 3
直线性 ☆ δL % 1 1
电枢线圈电阻 ☆ R1 Ω 37 26
电枢电感 ☆ L1 mH 5 4.1
最小负载电阻 ☆ RL kΩ 10 10
转子惯量 JTG ×10-4kg·m2 0.011 0.12

制
动
器

电压 ☆ VB V –––– 90±10%
电流 ☆ IB A –––– 0.06
保持转矩 ☆☆ TB N·m –––– 0.29
惯量 JB ×10-4kg·m2 –––– 0.01
电阻 ☆ RB Ω –––– 1600

质量 请参看外形图

测量时的散热铝板尺寸 □250 mm×t6 □305 mm×t12

编码器脉冲数
线路驱动器 标准：2000  P/R  可选：200  500  1000  P/R

集电极开路 可选：200  500  1000  2000  P/R

油封 –––– 可安装

■ 速度、转矩特性图
伺服电机的型号 /法兰尺寸 /额定输出

KA404/42 mm/40 W KA406/42 mm/60 W KA506/54 mm/60 W KA511/54 mm/110 W

0

0.1

0.2

0.3

0.4

0.7

0.8

0 2000 3000 4000 50001000

连续使用区域

V=72 V

0.5

0.6

瞬时使用区域

速度(min−1)

转
矩
(N
・m
)

0

0.5

1

1.5

0 2000 3000 4000 50001000
速度(min−1)

转
矩
(N
・m
)

瞬时使用区域

连续使用区域

V=70 V

0

0.5

1

1.5

2

0 2000 3000 4000 50001000
速度(min−1)

转
矩
(N
・m
) 瞬时使用区域

V=75 V

连续使用区域
0

0.5

1

1.5

2.5

3

3.5

0 2000 3000 4000 50001000

2

V=75 V

速度(min−1)

转
矩
(N
・m
)

瞬时使用区域

连续使用区域

电源电压 DC 75 V系列

KA4型带测速发电机的机型，不能安装编码器。
保持制动器不能用于制动。

保持制动器也支持24 V、48 V规格。（选购件）
本特性表中的数值如有变更，请恕不另行通知。

条件中标记☆的是环境温度及电枢线圈温度为25 °C时的数值。
标记☆☆的是温度上升饱和时的数值。
上表所示数值，是在平滑的直流电源下，环境温度40 °C以下时使用的数值。
测速发电机的特性，是使用下图所示测试电路时的数值。

10 kΩ

10 kΩ

0.1 μFTG
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规格

KA720

《□76 ｍｍ》
KA730

《□76 ｍｍ》
KA840

《□88 ｍｍ》
KA850

《□88 ｍｍ》
伺服电机的型号《 》中的内容为法兰尺寸

单位 符号 条件

200 300 400 500 W PR ☆☆ 额定输出

电
机

80 75 85 80 V VR ☆☆ 额定电枢电压

0.64 1.15 1.53 1.91 N·m TR ☆☆ 额定转矩

3.4 4.8 5.7 7.4 A IR ☆☆ 额定电枢电流

3000 2500 2500 2500 min-1 NR ☆☆ 额定转速

0.77 1.43 1.70 2.16 N·m TS ☆☆ 连续失速转矩

5.4 9.8 12 16.7 N·m TP(N) ☆☆ 瞬时最大失速转矩

3.6 5.4 6.0 7.6 A IS ☆☆ 连续失速电枢电流

25 40 40 62 A IP(N) ☆☆ 瞬时最大失速电枢电流

5000 4000 4000 3000 min-1 Nmax 最高转速

2.8 4.9 4.7 6.1 kW/s QR ☆☆ 额定功率变化率

0.23 0.27 0.31 0.286 N·m/A KT ☆ 转矩常数

24.2 28.6 32.9 30.0 ×10-3V/min-1 KE ☆ 电压常数

1.47 2.7 5.0 6.0 ×10-4kg·m2 JM 转子惯量

2.2 1.05 0.95 0.53 Ω Ra ☆ 电枢线圈电阻

3.3 1.7 1.5 0.86 mH La ☆ 电枢电感

6.1 3.8 4.8 3.9 ms tm ☆ 机械时间常数

1.5 1.6 1.5 1.6 ms te ☆ 电气时间常数

7×10-3±10% V/min-1 KEG ☆ 感应电压常数

测
速
发
电
机

1 % εs ☆ 有效（rms）纹波
3 % εR ☆ 峰值、峰值纹波

1 % δL ☆ 直线性

26 Ω R1 ☆ 电枢线圈电阻

4.1 mH L1 ☆ 电枢电感

10 kΩ RL ☆ 最小负载电阻

0.12 ×10-4kg·m2 JTG 转子惯量

90±10% 90±10% V VB ☆ 电压

制
动
器

0.11 0.11 A IB ☆ 电流

1.47 1.96 N·m TB ☆☆ 保持转矩

0.09 0.2 ×10-4kg·m2 JB 惯量

820 820 Ω RB ☆ 电阻

请参看外形图 质量
□305 mm×t12 测量时的散热铝板尺寸

标准：2000  P/R  可选：200  500  1000  P/R 线路驱动器
编码器脉冲数

可选：200  500  1000  2000  P/R 集电极开路

可安装 油封

■ 速度、转矩特性图
伺服电机的型号 /法兰尺寸 /额定输出

KA720/76 mm/200 W KA730/76 mm/300 W KA840/88 mm/400 W KA850/88 mm/500 W

0
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6

0 2000 3000 4000 50001000
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矩
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)
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连续使用区域
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连续使用区域
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)
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连续使用区域
0
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0 2000 30001000

16
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转
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V=80 V

连续使用区域

RoHS
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共通规格

欧洲EC指令
（CE标识）

符合指令 符合规格

Low Voltage Directive 
2014/35/EU

IEC 60034-1, IEC60034-5 
仅适用DC 75 V系列。
DC 24 V系列不在适用范围内，在CE标识对象外。

RoHS Directive　2011/65/EU EN IEC 63000：2018

英国认证
（UKCA标识）
预计从2022年7月制造部分开始适用

Electrical Equipment (safety)
Regulaton 2016

IEC 60034-1, IEC60034-5 
仅适用DC 75 V系列。
DC 24 V系列不在适用范围内，在CE标识对象外。

RoHS Regulations 2012 EN IEC 63000：2018

UL规格
取得规格 符合规格 文件名编号

UL，c-UL UL1004-1，UL1004-6，CSA_C22.2_No.100 E179832（PRHZ2，PRHZ8）

我司的伺服电机的防护等级符合IEC 标准（IEC60034-5）的要求。

电机 地 制动器测速发电机

（红） （红）（蓝） （橙） （橙）（蓝）（绿/黄）

■电机共通规格

■防护等级

■符合海外规格、法令的要求

■接线方式

电机的旋转方向

（红）＋（蓝）－时从输出轴看逆时针方向

测速发电机的极性

从输出轴看逆时针旋转时（红）＋（蓝）－

RoHS

针对直径为 1mm 以上的大
块外来固体物品的防护

针对喷淋水 (spraying water) 
的防护

IP- 4 3

4 3
针对粉尘的防护等级 针对水的防护等级

项目 规格

额定 連连续（S1）

耐热等级 F

励磁方式 永磁铁

绝缘电阻 10 M   　以上（DC 500 V）

绝缘强度
AC 1500 V（DC 24 V系列及TG为600 V）

1分钟（请勿进行与编码器之间的绝缘测试。）
旋转方向 可正转反转

环境温度 0～40 °C

湿度 20～90% RH（无结露）

涂装颜色 黑色

防护方式 全闭（IP 43）

导线长度 1000 mm
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编码器规格
项目 单位 规格

编码器种类 增量式编码器

脉冲数 P/R 标准：2000（可选：200、500、1000）

输出电路方式 线路驱动器

通道数量 3

电源电压 V.DC ＋5±5％

消耗电流 mA 160 max

输出电路电压 V.DC
VOH=2.4 min，VOL=0.5 max

at l0=±20 mA
输出电路电流 mA 20 max

响应频率 kHz 200

脉冲占空比 T1=1/2T0±1/8T0

输出相互相位差 T2～ 5=1/4T0±1/8T0

零点信号 T6=T0±0.4T0

动作温度 °C 0～＋85（编码器内部）

惯量 ×10-4kgｍ2 0.005
※作为任选件，可提供集电板开路。

※使用时，切勿朝轴向方向施加冲击力。

※请勿进行编码器的绝缘电阻及绝缘强度测试，否则有可能会损坏电子电路。

※本特性不包含电机旋转变化引起的部分。

（注）T0是使编码器匀速旋转一圈时各周期的平均值。

■输出波形

●线路驱动器输出（从电机输出轴看逆时针旋转时）

A通道
A通道

T0（注）

T1

T2 T3 T4 T5

T6 = T0 ± 0.4T0

B通道
B通道

Z通道
Z通道

（1个脉冲 / 1圈）

导线颜色 用途

红 +DC 5 V

黑 GND（0 V）

屏蔽 外壳地

蓝 A通道输出

棕 A通道输出

绿 B通道输出

紫 B通道输出

白 Z通道输出（零点）

黄 Z通道输出（零点）

■外部接线



Ø
S

Ø
LB

LR LL

(L1) (L2)

10
00

±5
0

ØLH
ØLA

□LC
ØLZ

电机导线 地线

LE LG

Q

T

T QK
QKQA

U

T

W

K□4・K□5

(L2)

K□4

K□7・K□8

QK

T

T

M螺孔
深度LT

型号 LL LG L1 L2 LA LB LE LH LC LZ LR

KB402XXX 56±1

5±0.5

40.5

11.5 48±0.2 0
34-0.025 2±0.3 56 42±0.5 4-φ3.5

24±0.8

K□404XXX 69±1 53.5

K□406XXX 82±1 66.5

K□506XXX 81±1 58
17 60±0.3 0

50-0.025 2.5±0.3 69 54±0.5 4-φ4.5
K□511XXX 101±2 78

KA720XXX 100.5±2

8±0.5

74.5
17.5 90±0.3 0

70-0.030
3±0.4

100 76±0.8 4-φ5.5 30±0.8
KA730XXX 124.5±2 98.5

KA840XXX 134±2 103.5
22 100±0.3 0

80-0.030 112 88±0.8 4-φ6.6 35±0.8
KA850XXX 149±2 118.5

型号 S Q QA QK W T U M LT 质量（kg）

KB402XXX

0
7  -0.009 20±0.5 － 15±1.5 切槽2处6.5±0.2 － －

0.30

K□404XXX 0.40

K□406XXX 0.50

K□506XXX 0.70

K□511XXX 0.90

KA720XXX  0 
14  -0.011 25±0.5

2

20±0.7
+0.024
5+0.012 5 0

2-0.2

M5 8
1.80

KA730XXX 2.50

KA840XXX  0 
16  -0.011 30±0.5 25±0.7 M6 10

3.40

KA850XXX 4.10

■伺服电机

（单位：mm）

外形图

16
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10
00

±5
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(L3)

Ø
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K□4・K□5 K□7・K□8

(L3)(L2)

K□4

M螺孔
深度LT

ØLZ

电机导线 地线 编码器导线

型号 LL LG L1 L2 L3 LA LB LE LH LC LZ LR

KB402XS0 83±1

5±0.5

40.5

11.5 9 48±0.2 0
34-0.025 2±0.3 56 42±0.5 4-φ3.5

24±0.8

K□404XS0 96±1 53.5

K□406XS0 109±2 66.5

K□506XS0 110.5±2 58
17 20 60±0.3 0

50-0.025 2.5±0.3 69 54±0.5 4-φ4.5
K□511XS0 130.5±2 78

KA720XS0 134.5±2

8±0.5

74.5
17.5 27 90±0.3 0

70-0.030
3±0.4

100 76±0.8 4-φ5.5 30±0.8
KA730XS0 158.5±2 98.5

KA840XS0 166±2 103.5
22 25 100±0.3 0

80-0.030 112 88±0.8 4-φ6.6 35±0.8
KA850XS0 181±2 118.5

型号 S Q QA QK W T U M LT 质量（kg）

KB402XS0

0
7  -0.009 20±0.5 － 15±1.5 切槽2处6.5±0.2 － －

0.40

K□404XS0 0.55

K□406XS0 0.65

K□506XS0 0.80

K□511XS0 1.10

KA720XS0  0 
14  -0.011 25±0.5

2

20±0.7
+0.024
5+0.012 5 0

2-0.2

M5 8
2.10

KA730XS0 2.80

KA840XS0  0 
16  -0.011 30±0.5 25±0.7 M6 10

3.65

KA850XS0 4.25

■带编码器的伺服电机

（单位：mm）

外形图
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外形图
■带测速发电机的伺服电机

型号 LL LG L1 L2 L3 LA LB LE LH LC LZ LR

KB402TXX 85±1

5±0.5

40.5

11.5 23 48±0.2 0
34-0.025 2±0.3 56 42±0.5 4-φ3.5

24±0.8

K□404TXX 98±1 53.5

K□406TXX 111±2 66.5

K□506TXX 124.5±2 58
17 28 60±0.3 0

50-0.025 2.5±0.3 69 54±0.5 4-φ4.5
K□511TXX 144.5±2 78

KA720TXX 148.5±2

8±0.5

74.5
17.5 34 90±0.3 0

70-0.030
3±0.4

100 76±0.8 4-φ5.5 30±0.8
KA730TXX 172.5±2 98.5

KA840TXX 183±2 103.5
22 33 100±0.3 0

80-0.030 112 88±0.8 4-φ6.6 35±0.8
KA850TXX 197.5±2 118.5

型号 S Q QA QK W T U M LT 质量（kg）

KB402TXX

0
7  -0.009 20±0.5 － 15±1.5 切槽2处6.5±0.2 － －

0.34

K□404TXX 0.49

K□406TXX 0.59

K□506TXX 1.0

K□511TXX 1.21

KA720TXX  0 
14  -0.011 25±0.5

2

20±0.7
+0.024
5+0.012 5 0

2-0.2

M5 8
2.15

KA730TXX 2.85

KA840TXX  0 
16  -0.011 30±0.5 25±0.7 M6 10

3.85

KA850TXX 4.45
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19

■带保持制动器的伺服电机

型号 LL LG L1 L2 L3 LA LB LE LH LC LZ LR

K□506BXX 118±2
5±0.5

58
17 28.5 60±0.3 0

50-0.025 2.5±0.3 69 54±0.5 4-φ4.5 24±0.8
K□511BXX 138±2 78

KA720BXX 138.5±2

8±0.5

74.5
17.5 30.5 90±0.3 0

70-0.030
3±0.4

100 76±0.8 4-φ5.5 30±0.8
KA730BXX 162.5±2 98.5

KA840BXX 169.5±2 103.5
22 27 100±0.3 0

80-0.030 112 88±0.8 4-φ6.6 35±0.8
KA850BXX 184.5±2 118.5

型号 S Q QA QK W T U M LT 质量（kg）

K□506BXX  0 
7  -0.009 20±0.5 － 15±1.5 切槽2处6.5±0.2 － －

0.91

K□511BXX 1.21

KA720BXX  0 
14  -0.011 25±0.5

2

20±0.7
+0.024
5+0.012 5 0

2-0.2

M5 8
2.39

KA730BXX 3.09

KA840BXX  0 
16  -0.011 30±0.5 25±0.7 M6 10

4.20

KA850BXX 4.79
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外形图
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外形图
■带编码器、保持制动器的伺服电机

型号 LL LG L1 L2 L3 L4 LA LB LE LH LC LZ

K□506BS0 147±2
5±0.5

58
17 28.5 28 60±0.3 0

50-0.025 2.5±0.3 69 54±0.5 4-φ4.5
K□511BS0 167±2 78

KA720BS0 172.5±2

8±0.5

74.5
17.5 30.5 34.5 90±0.3 0

70-0.030
3±0.4

100 76±0.8 4-φ5.5
KA730BS0 196.5±2 98.5

KA840BS0 203±3 103.5
22 27 35 100±0.3 0

80-0.030 112 88±0.8 4-φ6.6
KA850BS0 218±3 118.5

型号 LR S Q QA QK W T U M LT 质量（kg）

K□506BS0
24±0.8  0 

7  -0.009 20±0.5 － 15±1.5 切槽2处6.5±0.2 － －
1.16

K□511BS0 1.46

KA720BS0
30±0.8  0 

14  -0.011 25±0.5

2

20±0.7
+0.024
5+0.012 5 0

2-0.2

M5 8
2.64

KA730BS0 3.44

KA840BS0
35±0.8  0 

16  -0.011 30±0.5 25±0.7 M6 10
4.44

KA850BS0 5.04
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■带测速发电机、保持制动器的伺服电机

型号 LL LG L1 L2 L3 L4 LA LB LE LH LC LZ

K□506JXX 161±2
5±0.5

58
17 28 43.5 60±0.3 0

50-0.025 2.5±0.3 69 54±0.5 4-φ4.5
K□511JXX 181±2 78

KA720JXX 186.5±2

8±0.5

74.5
17.5 34 43.5 90±0.3 0

70-0.030
3±0.4

100 76±0.8 4-φ5.5
KA730JXX 210.5±3 98.5

KA840JXX 219.5±3 103.5
22 33 44 100±0.3 0

80-0.030 112 88±0.8 4-φ6.6
KA850JXX 234.5±3 118.5

型号 LR S Q QA QK W T U M LT 质量（kg）

K□506JXX
24±0.8  0 

7  -0.009 20±0.5 － 15±1.5 切槽2处6.5±0.2 － －
1.30

K□511JXX 1.47

KA720JXX
30±0.8  0 

14  -0.011 25±0.5

2

20±0.7
+0.024
5+0.012 5 0

2-0.2

M5 8
2.80

KA730JXX 3.40

KA840JXX
35±0.8  0 

16  -0.011 30±0.5 25±0.7 M6 10
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外形图
■带编码器、测速发电机的伺服电机

型号 LL LG L1 L2 L3 L4 LA LB LE LH LC LZ

K□506TS0 153.5±2
5±0.5

58
17 28 35 60±0.3 0

50-0.025 2.5±0.3 69 54±0.5 4-φ4.5
K□511TS0 173.5±2 78

KA720TS0 182±2

8±0.5

74.5
17.5 34 40 90±0.3 0

70-0.030
3±0.4

100 76±0.8 4-φ5.5
KA730TS0 206±3 98.5

KA840TS0 216±3 103.5
22 33 42 100±0.3 0

80-0.030 112 88±0.8 4-φ6.6
KA850TS0 231±3 118.5

型号 LR S Q QA QK W T U M LT 质量（kg）

K□506TS0
24±0.8  0 

7  -0.009 20±0.5 － 15±1.5 切槽2处6.5±0.2 － －
1.16

K□511TS0 1.36

KA720TS0
30±0.8  0 

14  -0.011 25±0.5

2

20±0.7
+0.024
5+0.012 5 0

2-0.2

M5 8
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KA730TS0 3.10
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16  -0.011 30±0.5 25±0.7 M6 10
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KA850TS0 4.70
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（单位：mm）
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■带编码器、测速发电机、保持制动器的伺服电机

型号 LL LG L1 L2 L3 L4 L5 LA LB LE LH LC

K□506JS0 190±2
5±0.5

58
17 28 43.5 28 60±0.3 0

50-0.025 2.5±0.3 69 54±0.5
K□511JS0 210±3 78

KA720JS0 220±3

8±0.5

74.5
17.5 34 43.5 34.5 90±0.3 0

70-0.030
3±0.4

100 76±0.8
KA730JS0 244±3 98.5

KA840JS0 253±3 103.5
22 33 44 35 100±0.3 0

80-0.030 112 88±0.8
KA850JS0 268±3 118.5

型号 LZ LR S Q QA QK W T U M LT 质量（kg）

K□506JS0
4-φ4.5 24±0.8  0 

7  -0.009 20±0.5 － 15±1.5 切槽2处6.5±0.2 － －
1.42

K□511JS0 1.62

KA720JS0
4-φ5.5 30±0.8  0 

14  -0.011 25±0.5

2

20±0.7
+0.024
5+0.012 5 0

2-0.2

M5 8
3.0

KA730JS0 3.70

KA840JS0
4-φ6.6 35±0.8  0 

16  -0.011 30±0.5 25±0.7 M6 10
4.90

KA850JS0 5.50
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滚珠丝杠 齿轮齿条

外力 F N

工件 +工作台质量 W kg

滚珠丝杠直径 D m

滚珠丝杠长度 L m

滚珠丝杠螺矩 P m

滚珠丝杠材料密度 ρ kg/m3

摩擦系数 μ 

齿轮比 ※ G 

机械效率 η 

外力 F N

工件 +齿条质量 W kg

齿轮直径 D m

齿轮厚度 L m

齿轮材料密度 ρ kg/m3

摩擦系数 μ
齿轮比 ※ G 

机械效率 η 

皮带传动 辊子送料

外力 F N

工件 +皮带质量 W  kg 

带轮直径 D m

带轮宽度 L m

带轮材料密度 ρ kg/m3

带轮惯量 J kg · m2

齿轮比 ※ G 

机械效率 η 

薄片张力 F N

辊子直径 D  m

辊子宽度 L  m

辊子材料密度 ρ kg/m3

辊子惯量 J kg · m2

齿轮比 ※ G 

机械效率 η 

　 　

旋转工作台

工作台质量 W  kg 

工作台直径 Dt m

工作台支撑座直径 Dh m

工作台惯量 J kg · m2

支撑座摩擦系数 μ 

齿轮比 ※ G 

机械效率 η 

选型指南　各机构的选型资料
下面以典型的机构为例列举相应的选型所需项目。委托我司选型时，请提供以下相关信息。

D
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※齿轮比（G）的计算公式

M
G1

G＝
滚珠丝杠齿轮齿数（G2）
电机齿轮齿数（G1）

G2 滚珠丝杠
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安全注意事项
伺服电机是一般工业机器用产品。请充分注意以下事项。

· 设置、组装以及使用之前，请仔细阅读本使用说明书，正确使用。
· 不能在车载、船舶等有振动的环境中使用。
· 请不要对产品进行改造、加工。
· 关于安装和维护工作，请与本公司或购买方联系。
· 用于以下情况时，因需特别考虑到系统的多重化、紧急用发电设备的设置等运用、维护、管理，请与本公司或购买方联系。

❶  用于对生命或身体可能产生影响的医疗器械。
❷  用于对生命或身体可能产生影响的电车、电梯等交通工具和运输工具。
❸  用于对社会和公共产生重大影响的计算机系统和设备等。
❹  其他， 用于对人身安全和公共功能维持产生重大影响的设备等。

用于航空、航天、核能、电力、海底中继设备等特殊用途时，请与本公司或购买方联系。

关于安全注意事项的等级
有以下 4个种类。

危险 表示使用方法错误会引发危险，可能导致死亡或重伤的情况。

注意 表示使用方法错误会引发危险，可能引起中度伤害和轻伤，以及财产损失的情况。

另外， 注意中的事项有些情况下也可能会引起重大事故。

均为重要内容，请务必严格遵守。

禁止 表示禁止实施的事项。

强制 表示一定要实施的事项。



26

危险
＜总体＞

1. 请勿在有爆炸性、易燃性、腐蚀性气体环境中（硫化气、氯化性气体、
氨等）、水、腐蚀性液体（盐酸、硫酸、硝酸等）的场所以及可燃物

附近使用。有人身伤害、火灾事故、装置破损的危险。

2. 搬运、安装、配线、运行、维护、检查的作业请委托具有专业知识的
人员实施。否则，有引发触电、人身伤害、火灾事故的危险。

3. 请不要在通电状态下进行配线、维护、检查等的作业。请务必切断电
源超过15 分钟后进行。否则，有引发触电事故的危险。

4. 产品保护功能启动时，请立即切断电源，消除原因。如果不消除原因
继续运行，导致产品错误运行，有引发人身伤害和装置破损的危险。

5. 通过试运行进行充分的试验，确认能够可靠驱动之后再使用。否则，
有引发人身伤害和装置破损的危险。

＜配线＞
6. 请勿将电机直接连接商用电源。否则，有引发触电、人身伤害和火灾
事故的危险。请通过驱动器向电机供电。

7. 电源输入电压请务必遵守额定范围。否则，有引发火灾和触电事故的
危险。

8. 伺服电机和伺服驱动器务必接地。否则，有引发触电事故的危险。
9. 请勿损伤连接器或电缆，或对其强行施加应力，放置或夹持重物。否
则，有引发触电事故的危险。

10. 请按照接线图或使用说明书实施连接器和电源线的接线。否则，有引
发触电和火灾事故的危险。

11. 电机电缆非可动式电缆，请将其固定。否则，有引发触电、人身伤害
和火灾事故的危险。

注意
＜总体＞

12. 进行安装、运行、维护、检查的作业前，请务必阅读使用说明书，并
遵守其指示。否则，有引发触电、人身伤害和火灾事故的危险。

13. 请勿在超过规格值的条件下使用伺服电机。否则，有引发触电、人身
伤害和火灾事故的危险。

14. 请勿将手指和物品插入产品开口部位。否则，有引发触电、人身伤害
和火灾事故的危险。

15. 请勿使用有损伤的伺服电机。否则，有引发人身伤害和火灾事故的危险。
16. 顾客自行准备伺服驱动器的情况下，请从伺服电机特性表正确设定参
数后使用。否则，有引发火灾和故障事故的危险。

17. 请充分进行伺服驱动器和伺服电机的组合评价试验后使用。否则，有
引发火灾和故障事故的危险。

18. 请注意伺服驱动器和伺服电机及周边设备的温度会变高。否则，有烫
伤的危险。

19. 切勿拆卸、维修、改造或加工产品。否则，有引发触电、人身伤害和
火灾事故的危险。

20. 使用时，请充分注意，防止跌落、倾倒等引发危险事故。

＜开封＞
21. 请在确认上下方向后开封。否则，有造成人身伤害的危险。
22. 请确认收到的产品与您订购的产品是否一致。错用产品，可能会导致
产品破损。

＜配线＞
23. 配线请根据电气设备技术基准和内线规定实施。否则，有引发烧毁和
火灾事故的危险。

24. 请正确配线。伺服电机失速可能会导致人身伤害。
25. 伺服电机和伺服驱动器接线用的动力电缆，请使用操作说明书里记载
的推荐电线尺寸以上规格的。否则有触电，火灾事故的危险。

26. 请勿将伺服电机的动力电缆与输入输出信号用电缆、测速发电机（仅
限DC伺服电机）及编码器电缆捆绑在一起或通过同一管道。否则，
会导致误动作。

27. 伺服电机的保持制动器请使用符合规格的电源。否则，有装置破损、
火灾事故的危险。

28. 根据伺服电机的保持制动用继电器的浪涌吸收元件，制动延迟时间会
变长，请考虑保持延迟时间的时许。否则有跌落，故障事故的危险。

29. 请不要在保持制动器的电源上使用半波整流电路。会导致异常发热、
故障事故。

＜安装＞
30.  电机的输出轴上涂有防锈剂。安装前请擦拭。
31. 请按照使用说明书等记载的条件安装。
32. 安装时请避免沾上水、切削液、油雾、铁粉、切粉等。有触电、火灾
事故的危险。

33.  请不要坐在伺服电机上或在上方放置重物。有引发人身伤害的危险。
34. 请勿堵塞吸气排气口和混入异物。否则，有引发火灾事故的危险。
35. 安装时，如果跌落和倾倒会引发危险事故。请充分注意。
36. 使用起重机等移动带有吊环螺栓的电机时，请使用吊环螺栓。
37. 请安装到金属等不可燃物体上。否则，有引发火灾、人身伤害和装置
破损的危险。

38. 请将伺服电机切实固定在装置上。如果固定不充分，运转时有脱落的
危险。

39. 请勿在安装产品的周围放置可燃物。否则，有引发火灾，烧伤的危险。
40. 安装产品时，请确保通风通道，不要堵塞吸排气口。否则，有触电、受伤、
火灾、装置损坏的危险。

41. 请在与机器结合前确认旋转方向。否则，有受伤、破损的危险。
42. 请勿在伺服电机内部混入油等可燃性异物或金属片等导电性异物。否
则，有触电、火灾、破损的危险。

43. 请勿对连接器部施加冲击。否则，有触电，火灾的危险。
44. 请勿徒手触摸电机的输出轴（键槽、切齿部）。否则，有受伤的危险。
45. 请勿对电机的输出轴施加超过容许负荷的负荷。否则，有受伤、破损
的危险。

46. 进行皮带驱动时，请确认皮带张力的轴换算值不超过允许负载。允许
负载是推力负载和径向负载分别独立地向输出轴单向施加的负载。

47. 在伺服电机的输出轴上安装滑轮、联轴器等时，请尽量减小不平衡量。
如果不平衡量过大，振动会变大，有降低寿命和早期损坏的危险。

48. 在伺服电机输出轴上安装或拆卸联轴器时，请不要用锤子等冲击轴。
有破损的危险。

49. 电机输出轴与对方机器的定心要进行到位。如果定心不充分，振动会
变大，有降低寿命和早期损坏的危险。

50. 伺服电机的输出轴与对方机器应在输出轴的整圈内固定，并结合在一
起，以免发生微动等现象。有破损的危险。

＜运行＞
51. 伺服电机不附带保护装置。请使用过电流保护装置、漏电断路器、温
度过高防止装置、紧急停止装置等进行保护。否则，有引发人身伤害、

火灾事故的危险。

52. 请勿对电机的输出轴施加超过允许负荷的负荷运转。否则，有受伤、
破损的危险。

53. 通电或切断电源后的短时间内，伺服电机温度变高，请勿触摸。否则，
有烫伤的危险。伺服电机受运行条件影响，温度会显著上升。

54. 发生异常时，请立即停止运行。否则，有引发触电、人身伤害和火灾
事故的危险。

55. 极端的调整变更会导致装置运行不稳定，请绝对禁止。否则，有引发
人身伤害事故的危险。

56. 请在与机械系统分离的状态下确认试运行动作后，安装到机器上。否
则，有引发人身伤害事故的危险。

57. 伺服电机运转过程中，为了不触及旋转部，请采取安全措施设置防护
罩等。否则，有引发人身伤害事故的危险。

58. 发生报警时，请消除报警原因，确保安全后重新运行。否则，有引发
人身伤害事故的危险。

59. 瞬停复电时，设备可能会突然重启，请勿靠近机器。（请对机器进行
设定，确保重新启动时的人身安全。）否则，有造成人身伤害事故的

危险。

60. 请确认电源是否符合产品规格。否则，可能会引发产品故障。
61. 带电磁制动器电机的制动机构用于可动部和保持电机位置。请勿作为
安全制动器使用。否则，可能引发装置破损。

62. 单独运行带键的电机时，请将键固定。否则，有引发人身伤害事故的
危险。

63. 伺服电机运转时，制动器可能会发出咔嗒咔嗒的声音，但性能上没有
问题。

64. 伺服电机运行时，油封可能会发出声音，但功能上没有问题。
65. 如用于轴上有变动负荷(滑动运动等)的装置，请事先与本公司联系。
施加的变动负荷有可能成为故障的原因。
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＜维护＞
66. 伺服电机的框架温度变高，维护检查时请注意。否则，有烫伤的危险。
67. 伺服电机的油封、保持制动器、轴承、电刷（仅DC伺服电机）等是
寿命部件。请根据实机评价确认更换时间后使用。

68. 维修事宜请与本公司或购买处联系。自行拆卸可能会导致产品无法运
行。

＜搬运＞
69. 搬运时，如果跌落和倾倒会引发危险事故，请充分注意。
70. 搬运时，请不要拉扯电机的输出轴或电缆。否则，可能会引发故障或
人身伤害事故。

禁止
＜保管＞

71. 请勿将产品存放和保管在淋雨和有水滴落下，或存在有害气体和液体
的场所。否则，可能引发产品故障。

＜维护＞
72. 请勿自行拆卸维修产品。否则，有引发火灾和触电事故的危险。
73. 请勿测量绝缘电阻和绝缘耐压。否则，有破损的危险。

＜总体＞
74. 请勿拆下铭牌。弄错额定规格，有引发火灾事故的危险。
75.  编码器用电缆上有静电，请不要施加高压等。有可能成为故障的原因。

＜运行＞
76. 伺服电机上的制动器是用于保持的，请勿用于制动。可能导致制动扭
矩降低、烧损、早期磨损等故障。

强制
＜保管＞

77. 请将产品存放和保管在没有阳光直射，符合各产品规格规定的温度范
围的场所。

78. 伺服电机的保管时间过长（大概为3年以上）时，请咨询本公司。需
要确认轴承和制动器等。

＜运行＞
79. 请在外部设置紧急停止电路，确保能够立即停止运行，切断电源。
80. 请在各产品规格规定的温度范围内运行产品。
81. 带冷却风扇的伺服电机请使用冷却风扇。否则，有火灾事故、装置破
损的危险。

＜搬运＞
82. 产品超载会导致货物倒塌，请严格遵守外箱上的指示。

＜废弃＞
83. 废弃伺服电机时，请作为工业废弃物处理。
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使用注意事项
若要用于以下用途， 请事先咨询我司。

• 关系到生命安全的医疗器械等设备

• 对社会或公共秩序有重大影响的系统及设备等

• 航空、 航天、 核能、 电力、 海底中继设备等特殊用途

• 使用产品前请先阅读使用说明书。

• 请勿用于车、 船等有振动的环境。

• 请勿对产品进行改装或加工。

环保产品是针对产品本身及包装材料，以降低对环境的负荷为目的而设计的符合环境的设计产品。从设计到生产的所有过程中，我司设置了有关环境负荷的评价标准，

将符合该标准的产品设定为环保产品。

■ ECO PRODUCTS 


